HENNLICH

Kolaborativny robot HCR
Jednoduchy a bezpecny

v kazdej aplikacii

Schéme a efektivne znizuje invesicie a prevadakovs naklady. Okrem automatizacie

manualnych ¢innosti poskytuje tiez bezpe¢né a pohodiné pracovné prostredie
pre spolupracovnikov.

Série robotov HCR su nasadené v réznych odvetviach pre rieSenie najrozmanitejsich uloh

HCR-3

Maly a lahky kolaborativny robot, idedlny pre Uzke priestory, ktoré nemézu obsluhovat ludia. Vdaka neobmedzenej
rotécii koncovej osi vynikd napriklad v skrutkovani a v kompletéciach.

HCR-5
Najpopuldrnejsi model mé dosah 915 mm, ¢o je porovnatelné s ludskym ramenom. Vd'aka
tomu pomaéha zlepsovat existujlice aplikacie a zvysovat tak produktivitu.

HCR-12

Jeho hlavnou prednostou je velky radius dosahu, ¢o z neho robi idedlneho
pomocnika pre premiestriovanie objektov. Je vhodny najméa na nakladanie
a vykladanie alebo paletizaciu.

HCR-10L

Novy model robota vhodny pre aplikacie s potrebou vacsieho dosahu
robota.

HCR-14

Novy model robota vhodny pre aplikacie kde je potrebnd vacésia nosnost robota.

Vd'aka jednoduchej
a flexibilnej montazi mézete O°
vyuzit priestor efektivnejsie

podlaha stena

*montdz na strop nedoporucujeme pre HCR-12

Bezpecna spolupraca s l'udmi
Bezpecnostné funkcie

- Detekcia kolizie (25NM~150NM)

« Zmiernenie nérazu

« Obmedzenie rychlosti TCP, kibu a obmedzenie pohybu,
virtudlna bezpecnostna hranica

- Spolahlivy a viacnasobny kontrolny systém

- Certifikacia ISO-13849 Cat3 PId
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Rychle nastavenie umoznuje
flexibilni zmenu vyroby

Vdaka flexibilite nasadenia, bezpecnej spolupraci a jednoduchej obsluhe
mozu byt roboty HCR vyuZité pri rozmanitych procesoch, od jednoduchych
Uloh ako nakladanie a vykladanie, paletizacia az po skrutkovanie, brisenie
a nanasanie. HCR-5 navyse spiia klasifikaciu ISO 2, ¢o rozsiruje jeho
vyuzitie aj v prostredi s vysokymi poZiadavkami na Cistotu a hygienu.

Jednoduché nastavenie
a pouzivanie HCR vd'aka
intuitivnemu softvéru

Pri klasickych priemyselnych robotoch
musia operatori podstupit dlhé Skolenie
alebo je potrebné najat externych
odbornikov. Ovladaci softvér ,Rodi*
ktory pouzivaju roboty HCR, umozni

aj neskldsenym operatorom intuitivhe

a efektivne ovladanie robota alebo
periférnych systémov.

- Jednoduché programovanie vdaka
grafickému rozhraniu s ikonami
(poskytuje skriptovacie systémy)

- Programovanie zalozené na ¢asovej
osi umoznuje pouzivatelovi intuitivhe
monitorovanie pracovného procesu

- Jednoduchsia aplikacia na mieste
vdaka API rozhraniu
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Automatizacia nemusi byt raketova veda. HCR je 'ahko ovladatel'ny a je flexibilny
pri zmenach vo vyrobe. Investi¢né a prevadzkové naklady su tak prekvapivo nizke.

Flexibilny

Rychle nastavenie umoznuje flexibilni zmenu vyroby

Kompaktné telo a rézne moznosti montaze umoznuju rychle nastavenie robota HCR.
Vdaka jednoduchému programovaniu nie je potrebné volat programatorov.

Nenarocny

HCR je mozné jednoducho
pripojit k perifériam

Kolaborativne roboty ziskavaju Siroké
uplatnenie v r6znych odvetviach.
Uprednostnujeme rychle a jednoduché
nasadenie robotickych riesenf

a poskytujeme predkompatibilitu

s perifériami ako su snimace, EOAT
vratane Uchopov alebo snimace
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Bezpecny

HCR spolupracuje s l'ud’'mi

Robot je mozné nainstalovat priamo vedla operatora, pretoze sa zastavi ihned, ako
detekuje vonkajsiu koliziu na ktoromkolvek kibe (spiha ISO 13849-1 Cat 3 PLd).

Vd [ V4
Privetivy
HCR je navrhnuty pre pohodiné pouzivanie

LED diédy na ,,zapasti“ umoznuju okamzity prehlad o stave robota. Port I/0 a
EtherCAT eliminuje potrebu zlozitej kabeldze. Softvér Rodi je predbeZzne kompatibilny
s hlavnymi vyrobcami, ¢o umoznuje pouzivatelom jednoducho integrovat systémy
robotov a spracovanie obrazu. Predovsetkym mé vSak Rodi dalSie prikazy, ktoré
ulah¢uju nastavenie najtypickejSich Uloh, ako nakladanie, paletizacia a dopravnik.

Jednoduchy

Staci jednodenny tréning

Intuitivne grafické rozhranie umoznuje naprogramovat robota po par mindtach
zaucenia. Programovanie je jednoduché vdaka intuitivnemu grafickému prostrediu
s ndvodnymi ikonami a Casovou osou. Pouzivatel jednoducho uchopi robota, ¢im ho
priamo nauci body trasy alebo pohybovu cestu.

UL o
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Umoznime Vam vstup do sveta kolaborativhych robotov bez nutnosti uhradenia plnej ndkupnej ceny pri instalacii

JEDNORAZOVY PREDAJ

PRENAJOM START

LIiZING

PRENAJOM HENNLICH

Vel'mi rychle a jednoduché
nasadenie robotickych
rieSeni

Preddvame kolaborativny robot, ktory je mozné vratit do 3 mesiacov. V pripade
vratenia penazi odratame 20% z hodnoty robota.

Prenajimame kolaborativny robot na 2 tyzdne podla vopred dohodnutych podmienok.

Pokial robot splni pozadovanu ulohu, kupite robot a my vo faktire odpocitame uz
zaplatené néklady za prendjom.

Kolaborativny robot je mozné splécat finanénym alebo operativnym lizingom.
Spolupracujeme s CSOB (HCR CZECH financial services).

Naklady na kolaborativny robot st rozlozené na 24 alebo 36 mesiacov a lizingové
splatky su plne zahrnuté do danovo unanych nékladov.

Mozete si prenajat’ kolaborativny robot od HENNLICH s.r.o.
Najomné fakturujeme mesacne.
Doba prenajmu je predmetom dohody.

Uchopovace: HENNLICH, OnRobot, ROBOTIQ, SCHUNK,
SCHMALZ, ZIMMER a dalSie

Kamerové systémy: COGNEX, OMRON, KEYENCE, BAUMER
Mobilita: YUJIN ROBOT. MiR, PBA Group

Softvér: RoboDK, Robotmaster, CIT

Komunikacia: Modbus, CC-link, PROFINET a dalsie.

Prislusenstvo: HENNLICH, ATI, PMA Cable Protection, Autonics
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Specifikacia

100%

kovové telo

HCR-3 HCR-12

Uzitoéné zataZzenie (kg) 3 5 12

Dosah (mm) 630 915 1300

Pocet aktivnich os 6

Hmotnost robota (kg) 13 21 5285

Rychlost pohybu (m/s) 1 1 1

Presnost + 0,05

Krytie P64 IP54 IP54

Hiukova droven <60 dB <65 dB <70 dB

(v Spicke)

o o 2x Digital IN, 2x Digital OUT, 2x Digital IN, 2x Digital OUT,
10 porty 23;2:25*"',\"”6?15 /'gﬁ'/?gTA' 2x Analog IN, DC 12/24 V, 1,6 A, 2x Analog IN, DC 12/24 V, 16 A,
’ T 1x EtherCAT 1x EtherCAT

Montaz podlaha, stena, strop podlaha, stena, strop podlaha, stena (Max 30°), strop

J1+360° J2 +360°, J3 +160°,
J4 £360°, J5 +360°,
J6 neomezeno

J1+360°% J2 +360°, J3 +165°,
J4 +360° J5 £ 360°, J6 + 360°

J1+180°, J2 +£150°, J3 £ 165°,

Rozsah pohybu 1441907, J5 £ 170°, J6 + 360°

HCR-14 HCR-10L

Uzitoéné zatazenie (kg) 14 10
Dosah (mm) 1420 1800
Pocet aktivnich os 6 6
Hmotnost robota (kg) 42 45
Rychlost pohybu (m/s) 1,5 1,5
Presnost +0,04 +0,04
Krytie Ip66 Ip66
Hiukova uroven <65 dB <65 dB
(v Spicke)

2x Digital IN, 2x Digital OUT, 2x Digital IN, Digital OUT,
10 porty 2x Analog IN, DC 12/24 V, 16 A 2x Analog IN, DC 12/24 V, 16 A
Montaz podlaha, stena (Max 30°), strop ~ podlaha, stena (Max 30°), strop

J1+360° J2 +360°, J3 £165°,
J4 £360° J5 +360°,
J6 +360°

J1+360° J2 +360°, J3 £165°,
J4 +£360° J5+360°,
J6 £ 360°

Rozsah pohybu

HCR-10L
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Prislusenstvo

UCHOPOVACE:

KAMERY A INE PRISLUSENSTVO:
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Ovladanie robota pre HCR-3 a HCR-5 pre HCR-12
Rozmery (mm) 450 x 560 x 223 450 x 560 x 223
Hmotnost (kg) 20 22

AC napajaci konektor, L

konektor ovladacieho (ONELEIEE] Il

2 kablové otvory (@ 22 mm),

Vonkajsie 10 pendantu, 2 k’abIO\{e otvory (9 1 kablovy kryt, (140 x 90 mm),
porty 22 mm), 1 kablovy kryt, (140~ 1) FinerCAT konektor.
Rl mm) O B napajaci konektor robota
(napajanie + Ether CAT)
Rozsah
detekcie 25 Nm - 150 Nm

vonkajsej sily

Ovladaci pendant
Rezistivny dotykovy displej (1271024

Vnutorné 16x Digital IN, 16x Digital OUT, 8 konfigurovatelnych 10, 768 T b M thé
10 porty 2x Analog IN, 2x Analog OUT, USB 2.0 (EPC), Ethernet (EPC) x768 px), spinacie a bezpecnostne

tlacidlo, USB 2.0, 5 m kabel ku
Externa

komunikacia

Komunikacné

TCP/IP, Modbus TCP, CC-link, / Profinet, Ethernet, IP

TCP/IP, Modbus TCP, Ethernet CAT

protokoly
IP krytie 1P20
Zdroj 100 - 240 VAC, 50 - 60 Hz

Dalsie

ISO Clean Room Class 2 Certified

kontroleru.
Rozmery (dx$xv): 340x268 81 mm
Hmotnost: 1,8 kg
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Vyuzitie
a aplikacie

Roboty HCR je mozné pouzit

v akomkolvek priemysle, od
automobilového, cez elektroniku az po
potravindrsky a farmaceuticky priemysel.
Robot méze nahradit Ffudskych operatorov
v opakujlcich sa, nebezpecnych alebo
neergonomickych tlohach, ¢o Vasim
spolupracovnikom umozni sustredit sa

na ulohy s vyssou pridanou hodnotou

a pracovat v bezpeénejsom prostredi.
Samozrejmostou je jednoduché

ovladanie a opdtovné nasadenie v dalsich
aplikacidch.

©® obsluha strojov
@ obsluha foriem
@ balenie

@ paletizacia

® montaz

©® nanasanie (lepidla, farby)
@ lestenie

@ balenie

@ kontrola

@ zvaranie

@ skrutkovanie

SPOLUPRACA CLOVEK-ROBOT

Priemysel 4.0, inteligentna tovéren a dalsie
slcasné trendy v automatizacii a robotizacii
vyrobnych prevadzok reprezentujd najréznejSie
vyzvy, s ktorymi je dnes vyroba konfrontovana.
Existuje tu stéle silnejSia potreba jednoduchsieho,
bezpecnejsieho a flexibilnejSieho vyrobného
prostredia. Ako priklad: zvySenie kvality vyroby
robotizacie procesov, znizenie prevadzkovych
nakladov pomocou jednoducho ovladdatelného
zariadenia, flexibilné prepinanie medzi procesmi
(vyrobnymi sekvenciami) pracoviska - ako sa
taZisko vyroby prestiva na malosériovu vyrobu,
skokové zlepSenie vyrobného prostredia pre
pracovnikov, ktori su vystaveni znecisteniu
a nebezpecnym strojom.

HANWHA

- 60 rokov na trhu

- 4, najvacsia firma v Juznej Korei

- lider v leteckych motoroch a mechatronickych rieSeniach

Dohodnite si stretnutie a osobnu ukazku kolaborativheho robotického ramena HANWHA

Ing. Patrik Kristoféak

Mobil: +421 903 632 570

HENNLICH s.r.o.
Racianska 8450/188
SK-831 53 Bratislava

Tel.: +421 903 496 553

web: www.hennlich.sk

Produktovy manazér pre robotizaciu

E-mail: patrik.kristofcak@hennlich.sk

HENNLICH s.r.o.
Kostany nad Turcom 543
SK-036 43 Kostany nad Turcom
Tel.: +421903 632 570

web: www.hennlich.sk
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SPAJAME
LUDI A
TECHNIKU.

HENNLICH s.r.o.

Kostany nad Turcom 543
038 41 Kostany nad Turcom
robotizacia@hennlich.sk
Tel.: + 421903 632 570



