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Kolaborativny robot HCR
Jednoduchy a bezpecny

v kazdej aplikacii

ohéme a efektivne znifuje investiie a prevadzkové niklady. Okfem sutomatizhcre

manualnych ¢innosti poskytuje tiez bezpecné a pohodiné pracovné prostredie
pre spolupracovnikov.

Série robotov HCR su nasadené v réznych odvetviach pre rieSenie najrozmanitejSich uloh

HCR-3
Maly a lahky kolaborativny robot, idealny pre Gzke priestory, ktoré nemézu obsluhovat ludia. Vdaka neobmedzenej
rotacii koncovej osi vynika napriklad v skrutkovani a v kompletaciach.

HCR-5
Najpopularnej$i model ma dosah 915 mm, €o je porovnatelné s ludskym ramenom. Vdaka
tomu pomaha zlepSovat existujuce aplikacie a zvySovat tak produktivitu.

HCR-12

Jeho hlavnou prednostou je velky radius dosahu, ¢o z neho robi idealneho
pomocnika pre premiestriovanie objektov. Je vhodny najma na nakladanie
a vykladanie alebo na paletizaciu.

Vd'aka jednoduchej 0 o
a flexibilnej montazi mézete 0 20
vyuzit’ priestor efektivnejsie

180°

strop

podlaha stena

*montaz na strop nedoporucujeme pre HCR-12

Bezpecna spolupraca s fud'mi
Bezpecénostné funkcie

* Detekcia kolizie (25NM~150NM)

* Zmiernenie narazu

+ Obmedzenie rychlosti TCP, kibu a obmedzenie pohybu, virtudlna bezpeénostna hranica
« Spolahlivy a viacnasobny kontrolny systém

* Certifikacia 1ISO-13849 Cat3 PId
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Jednoduché nastavenie
b a pouzivanie HCR vd'aka
- intuitivnemu softvéru

v . Pri klasickych priemyselnych robotoch
musia operatori podstupit dlhé Skolenie
alebo je potrebné najat externych
odbornikov. Ovladaci softvér ,Rodi,
ktory pouzivaju roboty HCR, umozni
aj neskusenym operatorom intuitivne
a efektivne ovladanie robota alebo
periférnych systémov.

Rychle nastavenie umoziuje « Jednoduché programovanie vdaka

flexibilnG zmenu vyroby grafickému rozhraniu s ikonami
(poskytuje skriptovacie systémy)

Vdaka flexibilite nasadenia, bezpecnej spolupraci a jednoduchej obsluhe * Programovanie zaloZené na ¢asove;j
moézu byt roboty HCR vyuzité pri rozmanitych procesoch, od jednoduchych osi umozfiuje pouzivatelovi intuitivne
uloh ako nakladanie a vykladanie, paletizacia az po skrutkovanie, brdsenie monitorovanie pracovného procesu

a nanasanie. HCR-5 navyse spifia klasifikaciu ISO 2, &o rozsiruje jeho + Jednoduchsia aplikacia na mieste vdaka
vyuzitie aj v prostredi s vysokymi poziadavkami na Cistotu a hygienu. API rozhraniu

www.hennlich.sk/automatizacia




{—L\\ HENNLICH AUTOMATIZACIA

Automatizacia nemusi byt’ raketova veda. HCR je 'ahko ovladatelny a je flexibilny pri zmenach
vo vyrobe. Investi¢né a prevadzkové naklady su tak prekvapivo nizke.

Flexibilny

Rychle nastavenie umozniuje flexibilni zmenu vyroby

Kompaktné telo a r6zne moznosti montaze umoznuju rychle nastavenie robota HCR.
Vdaka jednoduchému programovaniu nie je potrebné volat programatorov.

Nenarocny

HCR je mozné jednoducho
pripojit’ k perifériam
Kolaborativne roboty ziskavaju Siroké
uplatnenie v réznych odvetviach.
Uprednostriujeme rychle a jednoduché
nasadenie robotickych rieSeni

a poskytujeme predkompatibilitu

s perifériami ako su snimace, EOAT
vratane uchopov alebo snimace
kratiaceho momentu.
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Bezpecny

HCR spolupracuje s Fudmi

Robot je mozné nainstalovat priamo vedla operétor’a, pretoze sa zastavi ihned, ako
detekuje vonkajSiu koliziu na ktoromkolvek klbe (splfia ISO 13849-1 Cat 3 PLd).

Privetivy

HCR je navrhnuty pre pohodiné pouzivanie

LED diddy na ,zapasti“ umoznuju okamzity prehlad o stave robota. Port I/O a
EtherCAT eliminuje potrebu zlozitej kabelaze. Softvér Rodi je predbezne kompatibilny
s hlavnymi vyrobcami, €o umoznuje pouzivatelom jednoducho integrovat’ systémy
robotov a spracovanie obrazu. PredovSetkym ma vSak Rodi dalSie prikazy, ktoré
ulah¢&uju nastavenie najtypickejSich uloh, ako nakladanie, paletizacia a dopravnik.

Jednoduchy

Staci jednodenny tréning

Intuitivne grafické rozhranie umozriuje naprogramovat robota po par minatach
zaucenia. Programovanie je jednoduché vdaka intuitivnemu grafickému prostrediu

s navodnymi ikonami a €asovou osou. Pouzivatel jednoducho uchopi robota, €im ho
priamo nauci body trasy alebo pohybovu cestu.

AUTOMATIZACIA

www.hennlich.sk/
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Umoznime Vam vstup do sveta kolaborativhych robotov bez nutnosti uhradenia plnej nakupnej ceny pri instalacii

JEDNORAZOVY PREDAJ Predavame kolaborativny robot, ktory je mozné vratit do 3 mesiacov. V pripade
vratenia pefiazi odratame 20% z hodnoty robota.

PRENAJOM START Prenajimame kolaborativny robot na 2 tyzdne podra vopred dohodnutych podmienok.

Pokial robot splni pozadovanu ulohu, kupite robot a my vo faktire odpocitame uz
zaplatené naklady za prengjom.

|_iZ|NG Kolaborativny robot je mozné splacat finanénym alebo operativnym lizingom.
Spolupracujeme s CSOB (HCR CZECH financial services).

Naklady na kolaborativny robot su rozloZzené na 24 alebo 36 mesiacov a lizingové
splatky su plne zahrnuté do dafiovo unanych nakladov.

PRENAJOM HENNLICH MozZete si prenajat’ kolaborativny robot od HENNLICH s.r.o.
Najomné fakturujeme mesacne.

Doba prenajmu je predmetom dohody.

Velmi rychle a jednoduché Uchopovace:
nasadenie robotickych
rieSeni Kamerové systémy:
Mobilita:
Softvér:

Komunikacia:

Prislusenstvo:
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Uzitoéné zat'aZenie (kg)

Dosah (mm)

Pocet aktivnich os

Hmotnost robota (kg)
Rychlost’ pohybu (m/s)

Presnost’

Krytie

Hlukova uroven
(v Spicke)

10 porty

Montaz

Rozsah pohybu

Vyhody

630

13

P64

<60 dB

2x Digital IN, 2x Digital OUT,
2x Analog IN, DC 12/24 V, 1,6 A

podlaha, stena, strop
J1+360°, J2 + 360°, J3 + 160°,
J4 +360°, J5 + 360°,
J6 neomezeno

Neobmedzena rotacia
posledného kibu

Ovladanie robota
Rozmery (mm)

Hmotnost’ (kg)

+0,05
IP54

<65 dB

2x Digital IN, 2x Digital OUT,
2x Analog IN, DC 12/24 V, 1,6 A,
1x EtherCAT

podlaha, stena, strop

J1£360°, J2 £ 360°, J3 £ 165°,
J4 +360°, J5 £ 360°, J6 + 360°

ISO Cleanroom trieda 2

pre HCR-3 a HCR-5
450 x 560 x 223

20

AC napajaci konektor,
konektor ovladacieho

Vonkajsie 10
porty

pendantu, 2 kablové otvory (J
22 mm), 1 kablovy kryt, (140

x 90 mm), konektor robota
(napajanie + Ether CAT)

Rozsah

HCR-12
12
1300

52,5
1

IP54
<70 dB

2x Digital IN, 2x Digital OUT,

2x Analog IN, DC 12/24 V, 1,6 A,

1x EtherCAT

podlaha, stena

J1£180°, J2 £ 150°, J3 + 165°,
J4 £190°, J5 £ 170°, J6 + 360°

Nosnost +2 kg

pre HCR-12
450 x 560 x 223
22

AC napajaci konektor,

2 kablové otvory (d 22 mm),
1 kablovy kryt, (140 x 90 mm),
Robot EtherCAT konektor,
napajaci konektor robota

detekcie
vonkajsej sily
Vnutorné

10 porty

Externa
komunikacia

Komunikacné
protokoly

IP krytie
Zdroj
Dalsie

25 Nm - 150 Nm

16x Digital IN, 16x Digital OUT, 8 konfigurovatelnych 10,
2x Analog IN, 2x Analog OUT, USB 2.0 (EPC), Ethernet (EPC)

TCP/IP, Modbus TCP, CC-link, / Profinet, Ethernet, IP

TCP/IP, Modbus TCP, Ethernet CAT

1P20
100 - 240 VAC, 50 - 60 Hz
ISO Clean Room Class 2 Certified

AUTOMATIZACIA

Ovladaci pendant

Rezistivny dotykovy displej (127,1024
X 768 px), spinacie a bezpeénostné
tlacidlo, USB 2.0, 5 m kabel ku
kontroleru.

Rozmery (d x § x v): 340 x 268 81 mm
Hmotnost: 1,8 kg

www.hennlich.sk/
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Roboty HCR je mozné pouzit’

v akomkol'vek priemysle, od
automobilového, cez elektroniku az po
potravinarsky a farmaceuticky priemysel.
Robot méze nahradit’ f'udskych operatorov
v opakujucich sa, nebezpeénych alebo
neergonomickych ulohach, ¢o Vasim
spo’lupracovnvllfom umozni sustredit’ sa SPOLUPRACA GLOVEK-ROBOT
na ulohy s vysSou pridanou hodnotou
a pracovat’ v bezpeénejSom prostredi.

Priemysel 4.0, inteligentna tovaren a dalSie
sucasné trendy v automatizacii a robotizacii

Samozrejmost’ou je jednoduché vyrobnych prevadzok reprezentuju najroznejsie o
ovladanie a opatovné nasadenie v d'alSich vyzvy, s ktorymi je dnes vyroba konfrontovana. '
aplikaciach. Existuje tu stale silnejSia potreba jednoduchsieho,

bezpecnejSieho a flexibilnejSieho vyrobného
prostredia. Ako priklad: zvySenie kvality vyroby

e obsluha strojov robotizacie procesov, zniZenie prevadzkovych
e obsluha foriem nakladov pomocou jednoducho ovliadatelného
e balenie zariadenia, flexibilné prepinanie medzi procesmi

(vyrobnymi sekvenciami) pracoviska - ako sa

* paletizacia tazisko vyroby presiva na malosériovu vyrobu,

e montaz skokové zlep$enie vyrobného prostredia pre
e nanasanie (lepidla, farby) pracovnikov, ktori st vystaveni znegisteniu
o lesStenie a nebezpecnym strojom.

e balenie

e kontrola HANWHA

- 60 rokov na trhu
- 4. najvacsia firma v Juznej Korei
- lider v leteckych motoroch a mechatronickych rieSeniach

e zvaranie
e skrutkovanie

Dohodnite si stretnutie a osobnui ukazku kolaborativheho robotického ramena HANWHA

Navstivte nase internetové stranky:
www.hennlich.sk/

Ing. Miroslav Dobias
obchodno-technicky zastupca pre
automatizaciu

e-mail: miroslav.dobias@hennlich.sk
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